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1. UWAGI WSTEPNE

= Po rozpakowaniu urzqdzenia nalezy sprawdzic czy w transporcie nie wystgpity na nim
zadne uszkodzenia. Jesli tak, nalezy niezwtocznie poinformowac o tym dostawce.

= Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczytac instrukcje obstugi.

= Odbiornik MOBILUS C-MR nalezy zasila¢ napieciem 230V~, 50Hz. Jego instalacja powinna
by¢ dokonywana wytgcznie przez osoby z uprawnieniami elektrycznymi wg zatqczonego
schematu elektrycznego zgodnie ze wszelkimi obowigzujgcymi przepisami.

»  Odbiorniki MOBILUS C-MR przeznaczone sq do wspdtpracy ze wszystkimi pilotami serii COSMO.

«  Zasieg sterowania radiowego ograniczony jest przez przepisy dotyczgce maksymalnej
mocy pilotow oraz warunki zabudowy urzqdzen. Projektujqc rozmieszczenie pilotow nalezy
uwzglednic ograniczenie zasiegu do okoto 25m przez 2 ciany.

= Deklaracja zgodnosci:

Deklarujemy z petng odpowiedzialnoscig, ze moduty MOBILUS C-MR spetniajq nastepujqce
Dyrektywy Europejskie:

1.2014/53/UE Dyrektywa radiowa RED;

2.2014/30/UE Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej.

WEJSCIE W TRYB PROGRAMOWANIA ODBIORNIKA

Wisnij i przytrzymaj przycisk programowania na odbiorniku
MOBILUS C-MR do momentu, az podtgczony sitownik
wykona jedng sekwendje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchow dét/gdra potwierdzajgc wejscie odbiornika w tryb
programowania. Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga
dioda.

UWAGA! Jezeli w ciggu 20 sek. nie zostanie wykonana zadna
operagja odbiomik radiowy MOBILUS C-MR wyjdzie automa-
tycznie z TRYBU PROGRAMOWANIA. Poditgczony sitownik
wykona dwa pétobroty, po czym ustaje miganie diody.




3. WCZYTYWANIE KODU MASTER-A* DO PAMIECI ODBIORNIKA

1. Wejdz w TRYB PROGRAMOWANIA odbiornika MOBILUS C-MR.

2. Na pilocie weisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski
STOP i GORA do momentu, az podtqczony do odbiornika
sitownik wykona dwa pétobroty. Kod MASTER-a
zostat wezytany do pamieci, a odbiornik przechodzi do
trybu pracy. Teraz przy pomocy pilota MASTER mozna
obstugiwac sitownik lub wejS¢ w tryb programowania w
celu wezytania kolejnych pilotow.

UWAGA! W przypadku pilota wielokanatowego ( COSMO
H5, W7, H24 ) przyciskami wyboru kanatow L lub P
wybrac kanat, ktory ma by¢ MASTER-em.

WSKAZOWKA Ze wzgledu na wygode programowa-

nia zaleca sie, aby kazdy modut COSMO | CM-R miat
wiasnego, oddzielnego pilota MASTER ( oddzielny kanat
w przypadku pilotow wielokanatowych ). Nalezy unikaé
sytuacji, w ktorej kilka modutow COSMO | CM-R bedzie
miato wspélnego pilota (wspélny kanat) MASTER.

C o

*MASTER - pilot lub kanat (w przypadku pilota wielokanatowego) weczytany jako pierwszy
do pamieci odbiornika MOBILUS C-MR. Umozliwia programowanie kolejnych pilotow.




4, PROGRAMOWANIE DRUGIEGO | KAZDEGO KOLEJNEGO PILOTA

1. Na pilocie MASTER wciénij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu,
az podiqczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruch6w dét/gora, potwierdzajgc wejscie odbiornika w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 4a.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Nadrugim pilocie (w przypadku pilota wielokanatowego wybierz kanat, ktory chcesz
zaprogramowac), weiénij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu, az
podtqczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow
dét/gora. Pilot ( kanat ) zostat wezytany do pamieci odbiornika - rys. 4b.
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rys. 4

Powtarzajqc krok 2 mozna przystqpic do wezytania nastepnego pilota. Jezeli jednak w ciggu 20
sek. zadna czynnos¢ programowania nie zostanie rozpoczeta odbiornik wraca automatycznie
do trybu pracy. Powrdt do trybu pracy moze byc rowniez przeprowadzony recznie przy uzyciu
MASTER-a. W takiej sytuaji wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj powyzej 5 sek. przyciski STOP

i GORA MASTER-a. W obu przypadkach powrdt do trybu pracy zostanie potwierdzony przez
dwa pétobroty zabieraka podtgczonego sitownika.




5. ZMIANA KIERUNKU PRACY SILOWNIKA

1. Jezeli naciskamy na pilocie przycisk kierunku GORA, a pancerz jedzie w DO nalezy zmienic
kierunek obrotu napedu. W tym celu rownoczeSnie wcisnij i przytrzymayj:
a) na pilocie COSMO | HM, | HB, | G3+, | WT9, | WT przyciski STOP i DO - rys. 5b;
b)na pilocie COSMO | HT, | H24,| H1, [ H5, | G, | W1, | W7 przyciski DOk i GORA - rys. 5¢;
) na pilocie COSMO | HCT przyciski GORA i F3 - rys. 5d;
do momentu, az naped wykona jedng sekwencje mikro ruchw dét/géra.
2. Sprawdz poprawnos¢ dziatania przyciskow GORA /DOK - rys. Se.

rys.5
6. RESETOWANIE MODULU C-MR - USTAWIENIA FABRYCZNE

UWAGA® PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH kasuje z pamieci modutu MOBILUS C-MR

wszystkie zaprogramowane piloty.

1. Wejdz w TRYB PROGRAMOWANIA odbiornika - rys. 6a.

2. W TRYBIE PROGRAMOWANIA wecisnij i przytrzymaj powyzszej 5 sek. przycisk
programowania -rys. 6b. Wszystkie wczytane wezesniej do odbiornika piloty zostaty
usuniete z jego pamieci, co potwierdza jedna sekwencja zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dot/géra podtgczonego sitownika.




C.D. 6. RESETOWANIE MODULU C-MR - USTAWIENIA FABRYCZNE

nys.6
7. USUWANIE POSZCZEGOLNYCH PILOTOW (KANALOW)

Istnieje mozliwos¢ wykasowania tylko jednego z zaprogramowanych pilotow ( nie dotyczy
pllota MASTER ). W tym celu nalezy:

. Na pilocie MASTER wciénij jednoczeénie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu
gdy podtqczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dot/gora, potwierdzajgc wejscie odbiornika w tryb programowania - rys. 7a.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Na pilocie ( kanale ), ktry chcemy wykasowa€ weisnij jednoczesnie i przytrzymaj
przyciski STOP | GORA do momentu, az podtgczony sitownik wykona jedng sekwencje
zauwazalnych i styszalnych mikro ruchéw dét/gora, potwierdzajqc usuniecie kodu pilota z
pamieci sitownika - rys. 7b.
€ MASTER
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C.D. 7. USUWANIE POSZCZEGOLNYCH PILOTOW (KANALOW)

UWAGA! Powtarzajgc krok 2 mozna przystqpic do usuwania nastepnego pilota. Jezeli jednak
w ciggu 20 sek. zadna czynnosc programowania nie zostanie rozpoczeta odbiornik wraca
automatycznie do trybu pracy. Powrot do trybu pracy moze byc rowniez przeprowadzony
recznie przy uzyciu pilota MASTER. W takiej sytuacji wcisnj jednoczesnie i przytrzymaj przyciski
STOP | GORA MASTER-a do momentu, az podtqczony sitownik wykona jednq sekwencje

zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow doét/gora. W obu przypadkach powrét do trybu pracy
zostanie potwierdzony przez dwa pétobroty zabieraka podiqczonego sitownika.

8. PODtACZANIE DODATKOWEGO WYtACZNIKA/STEROWNIKA
Istnieje mozliwoS¢ podiqczenia zewnetrznego wytqcznika awiszowego ( bez podtrzymania lub z

podtrzymaniem ) - rys. 8.1, fgcznika 80 - 1ys. 8.2, i za pomocq sterownika z
wyjsdem przekaznikowym - rys. 8.3. Nalezy je podtqczyé wg zatgzonego schematu.
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C.D. 8. PODLACZANIE DODATKOWEGO WY+ACZNIKA/STEROWNIKA
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9. ZMIANA TRYBU DZIALANIA PRZYCISKOW STERUJACYCH

Modut COSMO C-MR umozliwia zmiane trybu dziatania przyciskow sterujgcych:

1. TRYB Z PODTRZYMANIEM - przycisniecie klawisza powoduje opuszczenie lub podniesienie

sterowanej rolety.

II. TRYB BEZ PODTRZYMANIA - opuszczanie lub podnoszenie sterowanej rolety trwa tak dtugo

jak weisniety jest klawisz sterownika.

W celu dokonania zmiany trybu dziatania przyciskow sterujgcych nalezy:

1. Na pilocie MASTER weiénij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu,
az podtqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchdw dét/gora, potwierdzajgc wejscie odbiornika w TRYB PROGRAMOWANIA - rys. 9a.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Na pilocie MASTER wicisnij przycisk DOk i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu
COSMO C-MR sitownik wykona dwie sekwengje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow
dot/gora. Aktywny jest TRYB Z PODTRZYMANIEM - rys. 9b.

3. W celu przetqczenia trybu na TRYB BEZ PODTRZYMANIA, powtdrz punkt 1, nastepnie na
pilocie MASTER wiénij przycisk DOk i trzymaj do momentu, az podiqczony do modutu
COSMO C-MR sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow
dot/gora - rys. oc.

€) MASTER




10. FUNKCJA REPEATERA

REPEATER SYGNAtU - funkcja ta umoZliwia rozszerzenie pola zasiegu kontroli radiowej. Modut

MOBILUS C-MR z wigczong funkejq repeatera odbiera sygnaty z kontrolera lub sitownikéw

i przekazuje je dalej. Dzieki temu najdalej zlokalizowane odbiomniki, nie bedgce w zasiegu kontrolera,

mogq odbierac i nadawac informagje poprzez moduty zlokalizowane posrednio.

Wigczenie funkaji repeuteru

1. Na pilocie MASTER wiiénij jednoczeénie przyciski STOP | GORA do momentu, az podtqczony sitownik
wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dét/gdra, potwierdzajge
wejscie odbiornika w tryb programowania. Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Napilocie naciénij sekwende przyciskw: GORA, STOP, DO, GDRA, STOP, DOE. Aktywagja funkgi
repeatera spowoduje wykonanie trzech sekwengji mikro ruchéw DOE-GORA przez sitownik.

3. W celu dezaktywadji funkdji repeatera powtérz punkt 1. Nastepnie na pilocie nacisnij sekwendje
przyciskow: GORA, STOP, DOk, GORA, STOP, DO - potwierdzeniem dezaktywagji jest wykonanie
dwiich sekwencji mikro ruchéw DOE-GORA przez podiqczony sitownik.

€) MASTER
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11. TRYB CIAGLY - WEACZNIK ON / OFF
1. Wcisnij i przytrzymaj przycisk programowania na odbiorniku MOBILUS C-MR do momentu, az

podtqgczony sitownik wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dot/
gora potwierdzajq wejscie odbiornika w tryb programowania (co 1 sek. miga dioda).

10



C.D. 11. TRYB CIAGLY - WEACZNIK ON / OFF

2. Wcisnij trzy razy, w krétkich odstepach czasu, przycisk programowania w module COSMO
C-MR. Modut potwierdzi zmiane trybu pracy poprzez wielokrotny sygnat dzwiekowy oraz
odgtos przetgczania przekaznikow. Po zmianie trybu pracy modut sam wyjdzie z TRYBU
PROGRAMOWANIA. - rys.11.1b.

W celu wytgczenia TRYBU CIAGEEGO - wykonaj ponownie procedure z punktow 1i 2.

s 111
W TRYBIE CIAGEYM zmienia sie funkcjonalnos¢ przycisku podtgczonego do zacisku S1/S2.
Przycisk dziata jok wiqcznik do Swiatta - zatqczony przycisk pod zaciskiem S1 powoduje
wiqczenie przekaznika w kierunku GORA, wytqczony przycisk powoduje wytqczenie przekaznika
w kierunku GORA. Zatqczony przycisk pod zaciskiem S2 dziata analogicznie - w kierunku DOE.

[
e} ----

230V~ 50Hz

CIAGLY TRYB PRACY. OSwietlenie
podtgczone do wejscia 2i6-
sterowanie rozkazem DOL.

1ys.112




C.D. 11. TRYB CIAGLY - WEACZNIK ON / OFF
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230V~ 50Hz

CIAGEY TRYB PRACY. Oswietlenie
podtqczone do wejcia 25 -
sterowanie rozkazem GORA.
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12. DWUKIERUNKOWOSC

Modut COSMO C-MR dzigki dwukierunkowej komunikagji z pilotami umozliwia kontrole stanu
rolet ( np. otwarte, zamkniety, poziom poSredni, wystgpienie przecigzenia ).

Poprawne dziatanie komunikacji dwukierunkowej wymaga:

- stosowania pilotow z komunikagjg dwukierunkowg.

Piloty wspierajgce komunikacje dwukierunkowg: MOBILUS COSMO | HCT, COSMO | G3+,
COSMO | HM, COSMO | HB, COSMO | WT9, COSMO | WT.

13. DWUKIERUNKOWOSE - INFORMACJE O PO£OZENIU ROLETY

Modut COSMO C-MR przekazuje informacje do pilotow o potozeniu krancowym rolety oraz
potozeniu posrednim. Tryb jest wiqczony automatycznie - nie ma mozliwosci dezaktywagji.
14. DWUKIERUNKOWOSE - INFORMACJE O PRZECIAZENIU

Modut COSMO C-MR przekazuje informacje do pilotdw o wystgpieniu przecigzenia - np. moze
to byc zwigzane z wystgpieniem blokady pancerza w momencie podnoszenia lub opuszczania.
Tryb jest wiqczony fabrycznie - istnieje mozliwoS¢ wytqczenia.
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C.D. 14. DWUKIERUNKOWOSC - INFORMACJE O PRZECIAZENIU

Wigqczenie / wytqczenie detekji przecigzenia:

1. Na pilocie MASTER wciénij jednoczeénie i przytrzymaj przyciski STOP | GORA do momentu,
az podiqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dot/gora, potwierdzajgc wejscie odbiornika w tryb programowania - rys. 14a.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.

2. Na pilocie MASTER wecisnij przycisk STOP i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu
COSMO C-MR sitownik wykona dwie sekwendje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow
dot/gora. Detekcja przecigzenia aktywna - rys. 14b.

3. W celu wytqczenia detekcji przecigzenia powtorz punkt 1. Nastepnie na pilocie MASTER
wisnij przycisk STOP i trzymaj do momentu, az podtgczony do modutu COSMO C-MR
sitownik wykona 1 sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro ruchow dot/gora - rys. 14c.

© MASTER
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15. USTAWIENIA CZASU ZAtACZENIA PRZEKAZNIKOW

Modut COSMO C-MR umozliwia zmiane czasu zatgczania przekaznikow. Operaja taka jest

potrzebna np. w przypadku bardzo wysokich rolet. Domysinie czas ten wynosi 120 sekund.

1. Na pilocie MASTER wcisnij jednoczesnie i przytrzymaj przyciski STOP i GORA do momentu,
az podiqczony sitownika wykona jedng sekwencje zauwazalnych i styszalnych mikro
ruchéw dot/gora, potwierdzajgc wejscie odbiornika w tryb programowania - rys. 15a.
Dodatkowo w tym trybie co 1 sek. miga dioda.




C.D. STAWIENIA CZASU ZAtACZENIA PRZEKAZNIKOW

2. Na pilocie MASTER wciénij przycisk GORA - rys. 15b. Roleta zacznie sie podnosic.
3. W momencie, kiedy uzytkownik nacisnie klawisz STOP zostanie zapamietany nowy
czas dziatania przekaznika - rys. 15c.

€) MASTER
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16. OPIS URZADZENIA
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a) Przycisk programowania; b) Ztqcza;

N-neutralne; - géra;
N-neutralne; ¥ - dot;

L-faza; S1 - przetqeznik gora;
L - faza; S2 - przetqcznik dot;
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17. PILOTY

EGO STEROWANIA - SERIA ,COSMO”

39 ot
COSMO | HCT COSMO | HB COSMO | HM COSMO | G3+
CosMo | wTt CosMmo | WTs cosMo|u COSMO | Ls
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